Informatik 11

Embedded Software

Die Dienste-orientierte
Software Architektur
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Derzeitige Softwarearchitekturen Dienste-orientierte Architektur

= Starre Systemintegration zur
Entwicklungszeit

= Softwarekomponenten nicht updatefahig

oder wiederverwendbar

= Realisierung automatisierter Fahrzeuge

problematisch

Elemente der Architektur

Funktions- und Steuergerate orientiert

= Dynamische Systemintegration zur Laufzeit
auf Basis modularer Dienste

= Dank Updatefahigkeit auf dem neusten
Stand-der-Technik

= Begunstigung kurzer technologischer
Entwicklungs- und Lebenszyklen

= \/erbesserte Funktionsumsetzung dank
Qualitatsbeschreibungen
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Die Dienste werden
In Abhangigkeit des
Betriebsmodus
dynamisch

verschaltet.
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