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Bausteine

Aufgaben

Sicheres Anhalten [1] ist die Ruckfallebene der Umfelderfassung mit eigenstandiger

fahrerlosen UNICARagr/~-Fahrzeuge Umfeldsensorik
= Aktiviert wird die Ruckfallebene bei Austall = 24 Ultraschallsensoren

relevanter Fahrzeugkomponenten = 4 Kameras mit Fischaugenobjektiven
= Die Ruckfallebene fuhrt ein risikominimales = 2 Radarsensoren

Anhaltemanover basierend auf einer
vorausberechneten Notbahn aus

= Die Notbahn enthalt den ortlichen Verlauf der
Sollposen (Position und Orientierung) bis zu

einem risikominimalen Ort und ein

ortsabhangiges Geschwindigkeitsprofil = Erzeugt kollisionsfreie Solltrajektorien der
aus vorausberechneter Notbahn und den

detektieren Kollisionsobjekten

= Umfelduberwachung

= Pruft Notbahnverlauf auf potenzielle
Kollisionsobjekte [2]

= Trajektoriengenerierung

= Eine unabhangige Umfelderfassung sichert die
Ausftuhrung des risikominimalen
Anhaltemanovers ab
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. | [1] S. Ackermann, H. Winner, Systemarchitektur und Fahrmanover zum
El‘ﬂ(f[‘_nlir_kj Aktorik sicheren Anhalten modularer automatisierter Fahrzeuge, Workshop
~ahrerassistenzsysteme, Walting, 2020.

2] S. Ackermann et al., Modul und Verfahren zur Absicherung von

Abb. 1: Zuordnung der relevanten Bausteine der Riickfallebene Solltrajektorien fur automatisiertes Fahren, Deutsche Patentanmeldung,
«Sicheres Anhalten” zur Hardwarearchitektur der Fahrzeuge Anmeldenummer: 10 2019 125 401.9, 20109.
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