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Selbstwahrnehmung in der Automatisierung
Was kann die Fahrzeugautomatisierung aktuell leisten?

 Kein*e Sicherheitsfahrer*in mehr vorhanden in 
einem fahrerlosen Fahrzeug [1]

 Fahrzeug überwacht eigenständig die aktuelle 
Qualität seiner Fähigkeiten [2]

 Fahrzeug reagiert selbstständig auf mögliche 
auftretende Degradation

Warum Selbstwahrnehmung? 

Volle Funktionalität Beispiel: Sensordegradation

Degradation sicherheitskritischer Komponenten  Einleiten des Sicheren Anhaltens
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